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Etkinlik Ad1 Gorsellerle mBot Kontrolii

Siire 40 +40 dk

Strateji, Yontem ve

- Soru — Cevap Yontemi
- Diliz Anlatim Y Ontemi.
- Ornekleme Yontemi.
- Gosterip Yaptirma Yontemi.

Teknikler - Uygulama Yontemi
- Bireysel ve Grup Calismast Y 6ntemi
- Beyin Firtinas1 Yontemi
1(\;/[:::;yal/Arag: Mblock 5.4 ve iizeri blok tabanli yazilim, mBot

Disiplinler arasi
Boyut

Fizik

Kazanimlar

1.Temel devre elemanlarini tanir(mBot hazir robot kiti).
2.Nesnelere hareket verebilir.
3. Kosullu ifadeler ve dongiileri kullanarak program yazabilir.

Hazir Bulunusluk
ve On Hazirhk

Mblok 5.4 programi1 mBot kitlerin baglantisini yapabilme
Mblock yazilimni kullanabilme

Ogrenme Ogretme
Siireci

Dikkat Cekme: Ogretmen “Sizce mBot bizim hareketlerimizle yén
degistirebilir mi? “ sorusu yonelterek beyin firtinasi yaptirilir.
Giidiileme: mBot un uzaktan kumanda ile saga, sola, ileri, geri
hareket ettigi gosterilir.

Dersin Islenisi: Ogretmen makine &grenimi ile ilgili kisa bilgileri
sunus yoluyla 6grencilere aktarir. Mblockta yapay zeka uygulamalarini
kullanabilmek i¢in mblock programindaki uzantilardan Makine
ogrenimi eklenerek nasil kullanildigi anlatilir. Ogretmen dgrencilerden
her bir kagida sol, sag, yukar1 ve asag1 kelimelerini yazmalarini ister.
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Veri Grafigi
By mBlock official

Makine 6grenme uzantisi altinda yer alan Egitim Modeli bloguyla sag,
sol, yukari, asagi ifadelerinin yazili oldugu kagitlar ve bos
goriintlilerden olusan Orneklerden ogrencilerin model olusturmasi,
modeli egitmesi istenir.




Egitim modeli
Tamima penceresini ag
tanima sonucu
sol v guvenirlik degeri

sol * tamima sonucu mu?

USB2.0 VGA UVC WebCam (0412:b52b) Model Eg\tlml

0 Ornekler

Sonug

0 Ornekler (‘asagn

Yeni bir model olugtur lodeli ku

Ormnek kodlar ogrencilere gosterilir ve dgrencilerden kod bloklarin
olusturmalarini ister. Ogrenciler yon adlarinin yazili oldugu kagitlari

kameraya gostererek mbotu otonom olarak hareket ettirirler.
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Kuklaya ait kodlar
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Olcme ve
Degerlendirme

Yapilan etkinlikler asagidaki kazanim kontrol ¢izelgesine gore

degerlendirilir.

Kazanim Kontrol Listesi

Evet

Hayir

Makine 6grenmesi ile ilgili fikir sahibi
oldu.

Uzantilardan  makine  6grenmesini
ekleyerek model egitimi yapabildi.

Kosullu ifadeler ve dongiileri kullanarak
program yazabildi.

Mbotu yon adlarinin yazili oldugu
kagitlar ile hareket ettirebildi.

Kaynakca

https://mblock.makeblock.com/en-us/
https://www.btkakademi.gov.tr/
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